Sistemas de Lie: Una aproximacion geométrica con
aplicaciones en Mecanica Clasica y Cuantica

José F. Carinena
Departamento de Fisica Tedrica,
Universidad de Zaragoza, 50009 Zaragoza (Spain)

Abstract

Los sistemas de Lie son sistemas de ecuaciones diferenciales ordinarias para
los que la solucién general puede escribirse como una funcién de un conjunto
fundamental de soluciones y de las constantes que determinan cada solucién
particular. Mostraremos que estos sistemas, caracterizados por Lie [1], estan
relacionados con movimientos de sistemas cuyo espacio de configuracién es
un grupo de Lie y con conexiones en un fibrado prinicpal., de forma que las
ecuaciones originales son las que determinan las curvas horizontales.
Aparece asi una familia muy interesante de problemas de relevancia en
Mecanica Clasica y Cuantica. La teoria de conexiones sugiere métodos
explicitos de resolucion mediante reduccion a otros problemas més sencillos.
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